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45316000-5 Instalowanie systemow oSwietleniowych i sygnalizacyjnych
45317000-2 Inne instalacje elektryczne
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania techniczne dotyczace wykonania i odbioru robot
instalacji elektrycznych zwigzanych z remontem sali wiejskiej z kuchnig cateringowg i zapleczem socjalnym - etap 1
w miejscowosci Sobotka nr 72, dziatka nr 226.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczng

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyczq prowadzenia robot elektrycznych i obejmuja nastepujacy zakres
robot:

- instalacja elektryczna zasilania gniazd ogdlnego przeznaczenia
- instalacja elektryczna zasilania i sterowania oSwietlenia

- instalacja zasilania fechnologii sali

- instalacje uziemiajaca

- Instalacje odgromowa

1.L. OkreSlenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami.

Elekfroenergetyczna linia napowietrzna - urzadzenie napowiefrzne, przeznaczone do przesytania energii
elektrycznej, sktadajacej sie z przewodow, izolatorow, konstrukcji wsporczych i osprzetu,

Elektroenergefyczna linia_kablowa - kabel wielozytowy lub wiazka kabli jednozytowych w uktadzie wielofazowym
albo kilka kabli jedno- lub wielozytowych potaczonych rownolegle tacznie z osprzetem, utozone na wspolnej frasie
i taczace zaciski tych samych dwoch urzadzen elektrycznych jedno- lub wielofazowych albo jedno lub
wielobiegunowych

i stuzaca przesytaniu energii elektrycznej,

Linia_kablowa sterownicza - kabel wielozytowy albo kilka kabli jedno- lub wielozytowych t3czacych urzadzenia i/lub
listwy sterownicze stuzaca do przesytania sygnatow sterowniczych,

Materiaty - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodnie z Dokumentacja Projektowa i Specyfikacjami
Technicznymi, zaakceptowane przez inzyniera.

Napiecie znamionowe linii - napiecie miedzyprzewodowe w przypadku pradu przemiennego lub miedzybiegunowe w
przypadku pradu statego, na ktore linia kablowa zostata zbudowana.




Ochrona przed dotykiem poSrednim - ochrona osob przed dotykiem czesci przewodzacych dostepnych (metalowe
obudowy urzadzen elektrycznych) bedacych pod napieciem w chwili awarii lub w warunkach zaktoceniowych,

Osprzet elektroenergetycznych linii kablowych - zbior elementow przeznaczonych do taczenia, rozgateziania lub
zakanczania kabli, np.: mufy, gtowice, ztaczki, koncowki, listwy zaciskowe,

Odleqto$t miedzy przedmiotami - odlegtost miedzy punktami przedmiotow najblizej siebie potozonymi, np. odlegtost
kabla od innego kabla, od rurociagy,

Odleqtos¢ pionowa migdzy przedmiotami - odlegtosc miedzy rzutami pionowymi przedmiotow,

Odleqtost pozioma migdzy przedmiotami - odlegtost miedzy rzutami poziomymi przedmiotow,

Ostona kabla przewodu - konstrukcja przeznaczona do ochrony kabla przed uszkodzeniami mechanicznymi,
chemicznymi i dziataniem tuku elektrycznego, uszkodzen przed wilgocia.

Ostona otaczajaca - ostona nie dzielona lub dzielona, chronigca kabel ze wszystkich stron,

Ostona otwarta - ostona chronigca kabel z jednej, dwoch lub trzech stron,

Przegroda - ostona utozona wzdtuz kabla w celu oddzielenia go od sasiedniego lub innych urzadzen.
Przykrycie - ostona utozona nad kablem w celu ochrony przed mechanicznym uszkodzeniem od gory.

Rura przepustowa - rura gruboScienna z tworzywa sztucznego, rura stalowa lub z innego materiatu o nie gorszych
wtasciwosciach, przeznaczona do budowy przepustow dla kabli miejscach skrzyzowan z innymi urzadzeniami
uzbrojenia terenowego,

Skrzyzowanie - to takie miejsce na trasie linii kablowej, w ktorym jakakolwiek czest rzutu poziomego linii kablowej
przecina lub pokrywa jakakolwiek cze$t rzutu poziomego innej linii kablowej lub innego urzadzenia podziemnego albo
naziemnego, np. rurociagu, toru kolejowego, drogi, wody zeglownej lub sptawnej,

Trasa kablowa - pas terenu przestrzeni, ktorego osia symetrii jest linia prosta, tamana lub falista, taczaca dwa
lub wiecej urzadzen elektrycznych, w ktorym utozona jest jedna lub wiecej linii kablowych,

Urzadzenie rozdzielcze - aparat elekfryczny w  obudowie lub ostoni zabezpieczajacej przed dotykiem czesci
przewodzacych dostepnych i przedostawaniem sie do wnefrza zanieczyszczen mechanicznych lub wody lub bez tej
ostony, w ktorym nastepuje rozdziat energii elekfrycznej np. rozdzielnica elektryczna, szafa kablowa, ztacze
kablowe, itp.,

Zblizenie - takie migjsce na linii kablowej, w ktorym odlegtost miedzy linig kablowa, urzadzeniem podziemnym lub
droga komunikacyjng itp. jest mnigjsza niz odlegtosc dopuszczalna dla danych warunkdw uktadania bez stosowania
przegrod lub oston zabezpieczajacych i w ktorych nie wystepuje skrzyzowanie.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakoSC wykonania robot oraz zgodnoSC z dokumentacjy projektowa,
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specyfikacja techniczng oraz poleceniami nadzoru inwestorskiego.

Niniejsza specyfikacja techniczna stanowi integralng czesc dokumentacji projektowe;.

W przypadku dostrzezonych btedow, pomytki lub watpliwosci interpretacyjnych, Wykonawca robot powinien wyjasnit
sporne kwestie z Inwesforem, a w razie pofrzeby - z projektantem.

2. MATERIALY

2.1. Warunki ogodlne stosowania materiatow

Materiaty stosowane przy wykonywaniu robot budowlanych musza posiadac wtasciwosci uzytkowe
spetniajace wymagania podstawowe okreslone w ustawie prawo budowlane, dopuszczone do obrotu powszechnego lub
jednostkowego stosowania w budownictwie, a takze zgodnych z wymaganiami okreslonymi w dokumentacji technicznej.
Wykonawca obowiazany jest okazat w stosunku do wskazanych materiatow: certyfikat na znak bezpieczestwa,
deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z obowigzujaca norma lub aprobata techniczna.

2.2. Sktadowanie materiatow

Sposob sktadowania materiatow elektrycznych w magazynie jak i konserwacja tych materiatow powinny byt
stosowane do rodzaju sktadowego materiatu.

Materiaty takie jak: osprzet kablowy, konstrukcje wsporcze nalezy przechowywat w pomieszczeniach zamknietych,
suchych, przewiewnych i oSwietlonych. Bednarka stalowa winna byC sktadowana w zwojach, kable w czasie
sktadowania powinny znajdowac sie w bebnach. Dopuszcza sie sktadowanie krotkich odcinkow w kregach. Bebny
powinny byC ustawione na krawedziach tarczy, a kregi utozone poziomo.

Wszystkie materiaty sktadowane na wolnym powietrzu powinny byc utozone w migjscu, gdzie nie bedy narazone na
uszkodzenie mechaniczne i dziatanie korozji.

Wykonawca zapewni, aby fymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy bed3 one pofrzebne do montazu, byty
zabezpieczone przed zniszczeniem, zachowaty swoja jakos¢ i wtasciwosci do robot i byty dostepne do kontroli przez
Inspektora Nadzoru.

Migjsca czasowego sktadowania materiatow beda zlokalizowane w obrebie ferenu

budowy w miejscach uzgodnionych z Inspekforem Nadzoru.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Sprzet stosowany na budowie musi byC sprawny pod wzgledem bezpieczenstwa uzytkowania oraz technicznym i
uzytkowym. Sprzet musi by¢ stosowany wytacznie, do ktorych zostat fabrycznie przystosowany.

3.2. Stosowanie sprzetu

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania fakiego sprzetu, ktory nie powoduje niekorzystnego wptywu na jakosc
wykonywanych  robot. Sprzet uzywany do robot powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora
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Nadzoru.

Liczba i wydajnoS¢ sprzetu musi gwarantowal przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, Specyfikacji i wskazaniach inzyniera w ferminie przewidzianym kontraktem.

Sprzet bedacy wtasnoScia wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma byt utrzymany w dobrym stanie i
gotowosci do pracy.

Wykonawca przystepuje do wykonania budowy sieci rozdzielczej i sterowniczej w budynku winien wykazac sig
mozliwoscig korzystania z nastepujacych maszyn i sprzetu gwarantujacych wtasciwg jakosc robot:

- wiertarka udarowa z mtotem,

- zestaw urzadzen do zarabiania koncowek przewodow gietkich,

- wibromtot elektryczny,

- zestaw narzedzi do odizolowywania przewodow i kabli ,

- zestaw przyrzadow do zaciskania koncowek gniazd RJ4S,

- bruzdownica do Scian z cegty ,

- przyrzady do gipsowania i osadzania puszek instalacyjnych w tynku,
- podnosnik koszowy do montazu opraw o$wietleniowych i zwodow pionowych instalacji odgromowej,
- szelki do pracy na wysokosciach, kaski ochronne z atestami,

- praska hydrauliczna do zaciskania koncowek kabli powyzej 16mm2,

- przecinarka konfowa do ciecia profili metalowych pod koryta kablowe.

L. Transport

4.1, 0gblne wymagania dotyczace transportu

Sprzet transportowy musi byt przystosowany do przewozenia potrzebnych materiatow, musi by¢ sprawny,
zarejestrowany i posiadac ubezpieczenie OC.

4.2. Wymagania dotyczace fransportfu

Wykonawca jest zobowigzany dostosowania jedynie takich Srodkow transportu, ktore nie wptyna niekorzystnie na
jakoSt wykonywanych robot i wtasciwosci przewozonych materiatow niezbednych do wykonywania danego rodzaju
robot.

W czasie transportu nalezy zabezpieczyC przewozone przedmioty i materiaty w sposob uniemozliwiajacy ich
uszkodzenie.

Srodki transportowe stosowane przy wykonywaniu objetych niniejsza specyfikacja robot to:

- samochod dostawczy,
- samochod skrzyniowy,
- samochod do przewozenia stupow oSwietleniowych

Transport kabli nalezy wykonat w nastepujacych warunkach:

- kable nalezy przewozit na bebnach, dopuszcza sie przewozenie kabli w kregach, jezeli masa kregu nie
przekracza 80 kg, a temperatura otoczenia nie jest nizsza niz +40C, przy czym wewnetrzna $rednica kregu




nie powinna by¢ mniejsza niz 40- krotna Srednica zewnetrzna kabla.

- zaleca sie przewozenie bebnow na specjalnej przyczepie, dopuszcza sie przewozenie kabli w skrzyniach
samochodow ciezarowych lub przyczepach. Bebny z kablami przewozone w skrzyniach samochodow powinny
by¢ ustawione na krawedzi tarcz, a tarcze bebndw powinny byt przymocowane do dna skrzyni samochodu
tak, aby bebny nie mogty sie przetaczac. Stawianie bebnow z kablami w skrzyniach samochodu na ptasko
jest zabronione. Kregi kabla nalezy uktadac poziomo.

- zabronione jest przebywanie osob w skrzyni samochodu w czasie przewozenia bebna z kablami.

- - umieszczenie i zdejmowanie bebndow z kablami ze skrzyni samochodu zaleca sie wykonywat za pomoca
zurawia. Swobodne staczanie bebndw z kablami oraz  zrzucanie kregow jest zabronione.

Transport materiatow i elemenfow matogabarytowych np. osprzet i drobne urzadzenia elektryczne winien byc
dokonywany w fabrycznych opakowaniach w warunkach uniemozliwiajacych uszkodzenie, zawilgocenie lub
zdekomplefowanie.

W czasie transportu, zatadunku i wytadunku oraz sktadowania materiatow i osprzetu nalezy przestrzegat zalecen
wytworcy. Wskazane jest dostarczenie maferiatow i osprzetu na stanowisko montazu bezposrednio przed ich
zabudowaniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot oraz za zgodnost z projektem wykonawczym, specyfikacja
techniczng i poleceniami nadzoru inwestorskiego. Roboty moga byc wykonywane tylko przez pracownikow
przeszkolonych pod wzgledem BHP ogodlnobudowlanym i stanowiskowym, posiadajacych Swiadectwo kwalifikacyjne E"
lub ,D" pod nadzorem osoby posiadajacych uprawnienia wykonawcze w branzy elekfrycznej.

5.2. Zakres i warunki wykonania robot

5. 2. 1. Roboty przygotowawcze

Roboty przygotowawcze przy realizacji instalacji zasilajacych i sterowniczych maja na celu wyznaczenie tras linii
kablowych i lokalizacji urzadzen rozdzielczych. Podstawe wytyczenia tras linii kablowych oraz lokalizacji aparatury
taczeniowej, konstrukcji wsporczych. Trasy linii okreslone w projekcie nalezy odtworzy¢ na budowie przed
przystapieniem do budowy.

5. 2. 2. Linie elektroenergetyczne i sterownicze
Projektowane linie kablowe musza by wybudowane zgodnie z N SEP-E-004 Warszawa 2004 i warunkami technicznymi

obowiazujacymi na terenie dziatania Rejonu Energetycznego. Linie kablowe prowadzone s3 zarowno w ziemi, w tynku,
na uchwytach i w korytkach kablowych.

5.3. Uktadanie kabli w kanatach i korytkach kablowych

Przed wprowadzeniem kabli do kanatu nalezy zdjat przykrycie kanatu. Podobnie postapic w przypadku uktadania
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kabli w korytkach kablowych jezeli posiadaja pokrywy. Uktadanie kabli powinno byt wykonywane w sposob
wykluczajacy ich uszkodzenie przez zginanie, skrecanie lub rozcigganie.

Promien giecia kabla nie powinien by¢ mniejszy od 15- krotnej Srednicy kabla wielozytowego, 20- krotnej $rednicy
kabli jednozytowych oraz 10- krotnej w przypadku kabli sygnalizacyjnych. Podczas uktadania kabli w kanatach i
korytach kablowych oraz w czasie prac na istniejacych liniach zachowat szczegolng ostroznost na kable bedace

pod napieciem sieci i zwracat uwage na bezpieczenstwo pracy zagrozone ewentualnie ztym stanem izolacji
przewodow.

5.4. Instalacja elekfryczna zasilajagca i oSwietleniowa

Instalacje o$wietlenia wykonat przewodami YDY (750V) 3,(4),(5) x 1,5mm2 (2,5),(4); instalacje gniazd wtyczkowych
przewodem YDY (750V) 3x2,5mm2. Przewody uktadat pod tynkiem lub w korytkach (w przestrzeni miedzy sufitem
podwieszanym a zasadniczym), w przepisowych odlegtoSciach od pozostatych instalacji budynku. W pomieszczeniach
wilgotnych zastosowat osprzet bryzgoszczelny.

W sanitariatach zastosowac osprzet (gniazda i wytaczniki) o stopniu ochrony co najmniej IP4L zagtebiony w tynk
montowany na wysokosci 1,4m. W pozostatych pomieszczeniach wytaczniki i przetaczniki zamontowat na wysokosci
1,km, nafomiast gniazda wtyczkowe na wys. 0,3m, chyba ze rysunki wskazuja inaczej.

W pomieszczenia przeznaczonych na pobyt osob niepetnosprawnych wytaczniki nalezy montowat na wysokosci 1,2m.
Dla zasilania urzadzen 3-fazowych wykonac instalacje sity przewodami YDY (750V) oraz kablami YKY.

WLZ-ty (wewnetrzne linie zasilajace) stuzg do zasilania tablic obiektowych. Wykonac WLZ-ty jako przewody typu
YDY i kable typu YKY. Na dtugosci korytarzy w poziomie WLZ-ty prowadzic w przestrzeni miedzy sufitem
podwieszanym, a zasadniczym w korytkach kablowych, natomiast w pionie w szachtach kablowych.

5.5. Instalacja zasilania technologii obiektu

Zasilanie urzadzen technologii obiektu wykonat wedtug wytycznych branzowych jako przewody typu YDY o napieciu
izolagji 750V oraz kable typu YKY o napieciu izolacji 1000V. Catost technologii zasilana jest z poszczegolnych
rozdzielnic obiektowych. Przewody, kable zasilajace i sterownicze prowadzic w korytkach kablowych mocowanych do
konsfrukcji budynku.

5.6. Instalacja uziemiajaca

Zgodnie z catoScig dokumentacji technicznej nalezy wykonal potaczen wszystkich metalowych elementow
konstrukcyjnych budynkow. Przekroje zastosowanych przewodow i ptaskownikow zostaty podane na odpowiednich
rysunkach i opisie technicznym.

Nalezy wykonat pomiary opornoci uziemienia. W przypadku nieuzyskania wymaganej rezystancji uziemienia nalezy
wykonat dodatkowe uziomy szpilkowe w iloSci takiej aby osiggnaC wymagany poziom rezystangji.

Korytka kablowe winny byC podtaczone do instalacji uziemiajacej. Podczas uktadania nowych kabli sprawdzic stan
potaczen korytek miedzy soba i uziomem. Wszystkie kable ekranowane powinny byt uziemione po jednej stronie
kabla. Szczegotowe informacje zawarte zostaty w projekcie.

5.7. Instalacja odgromowa

Zgodnie PN-EN 62305 wszystkie dostepne czeSci przewodzace obce, nie majace bezpo$redniego potaczenia z
urzadzeniami elektrycznym nalezy potaczyc metalicznie ze zwodami poziomymi dachu. Zwody poziome zostana
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wykonane z drutu stalowego ocynkowanego @ 8mm tworzacego siatke rozpiet na wspornikach dachowych.
Urzadzenia elektryczne i elektroniczne na dachu chronic nalezy przez zastosowanie zwodow pionowych.

Instalacje fotowoltaiczng bezwzglednie chronic zwodami pionowymi w postaci masztow odgromowych o wysokosci min
2m i Srednicy drutu max. 16mm.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot

Konfrole jakoSci robot nalezy prowadzit przez caty czas wykonywania prac lub nie rzadziej niz przed zakryciem
maferiatu wbudowanego.

6.2. Cel kontroli jakoSci robot

Celem kontroli jakoSci robot jest przeprowadzenie badan i pomiarow zgodnie z wymaganymi normami, wynikiem
ktorych bedzie ocena wykonanych prac .

Wykonawca jest odpowiedzialny za petna kontrole robot i jakoS¢ materiatow oraz zapewnic odpowiedni system
kontroli jakosci.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru Swiadectwa, e wszystkie stosowane urzadzenia kontrolne i sprzet
badawczy posiadaja wazng legalizacje, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm
okreslajacych procedury badan.

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedy przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie
obejmujy jakiegokolwiek badania wymaganego w specyfikacji, nalezy stosowat wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca powiadamia pisemnie Inspektora Nadzoru o zakofczeniu  kazdej roboty zanikajacej, ktora moze
kontynuowaC dopiero po stwierdzeniu, przez Inspektora Nadzoru i ewentualnie przedstawiciela Uzytkownika
wykonania w/w roboty w zatozonej jakosci.

W czasie wykonywania roboty nalezy przedsiewziat nastepujace czynnosci:

- sprawdzenie rezystancji izolacji i ciagtosci zyt kabli elektrycznych
- sprawdzenie jakoSci i prawidtowoSci potaczen zamontowanych kabli sterowniczych, telefonicznych i

osprzetu,

W przypadku zadawalajacych wynikow pomiarow wykonywanych przed i w czasie wykonywania robof, na wniosek
wykonawcy, Inspektor Nadzoru moze wyrazic zgode na nie wykonywanie badan po wykonaniu robot.

W czasie przegladu robot po zakonczeniu wykonywania robot nalezy wykonac czynnosci:
- sprawdzenie stanu antykorozyjnych powtok ochronnych konstrukgji i osprzetu,

- sprawdzenie doktadnosci wykonywanych elementow,
- sprawdzenie stanu przewodow i osprzetu,
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- ciagtost zyt kabla i przewodow i zgodnosci faz,

- prawidtowost ochrony przed dotykiem bezposrednim i poSrednim czesci
- przewodzacych dostepnych,

- wykonywanie pomiarow:

skutecznosci ochrony przed dotykiem posrednim czesci przewodzacych,
rezystancji uziomow ochronnych i roboczych,

rezystancji izolacji kabli i przewodow,

zadziatania wytacznikow roznicowo-pradowych,

odpowiedniego zadziatania oSwieflenia ewakuacyjnego,

pomiary instalacji sieci strukturalnej zgodnie z PN-EN 50346,

-~ m o N O o

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inspektorowi Nadzoru na formularzach wymaganych przez odpowiednie
normy przedmiotowe.

7. ODBIOR ROBOT

7.1. Ogolne zasady odbioru robot

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, specyfikacja techniczng i wymaganiami Nadzoru
Inwestorskiego, jezeli wszystkie pomiary i badania daty wynik pozytywny.

7.2. Odbior robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakoSci wykonanych robot, ktore w
dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany przez Inspektora Nadzoru w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogolnego postepu robot.

W trakcie prowadzenia robot montazowych nalezy dokonac nalezy dokonat odbioru robot ulegajacych zakryciu tj:

utozonych kabli w ziemi w wykopie

- utozonych kabli i przewodow w przestrzeni miedzysufitowe]
- utozonych ciagdw rur ochronnych,

- wciagniecia kabli do rur ochronnych,

- utozenia kabli przed zakryciem Scian G-K

7.3. Odbior koncowy robot

Odbior koncowy polega na finalngj ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich iloSci, jakosci i
wartosci.
Przy dokonywaniu odbioru koncowego nalezy:
- sprawdzic zgodnoSt robot z umowa, Dokumentacjy Projektowa, Specyfikacjami Technicznymi, normami i
przepisami,
- sprawdzit udokumentowanie wtasciwej jakosci wykonania robot odpowiednimi protokotami prob montazowych,
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- sprawdzic, czy przedmiot odbioru spetnia warunki i zasady prawidtowej eksploatacj,
- sporzadzic protokot z odbioru technicznego robdt z podaniem wnioskow i ustalen lub poprawek do
wykonania
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robdt jest protokot odbioru koncowego robot
sporzadzony wg. wzoru ustalonego odpowiednimi przepisami budowlanymi.

Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowiazany przygotowac nastepujace dokumenty:

- dokumenfacje projektowg z naniesionymi zmianami,
- specyfikacje ftechniczne,

- dzienniki budowy i ksiegi obmiaru

- wyniki pomiarow kontrolnych oraz badan,

- atesty jakoSciowe wbudowanych materiatow,

W przypadku, gdy wg komisji, Roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru
koncoweqo, komisja w porozumieniu z wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru kofcowego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje Roboty poprawkowe lub uzupetniajace bedy zestawione wg wzoru ustalonego
przez Zamawiajaceqo.

Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupetniajacych wyznaczy komisja.

7.4, Odbior ostateczny

Odbior ostateczny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunieciem wad stwierdzonych przy odbiorze
kofcowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbior ostateczny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad odbioru
koncowego.

8. PRZEPISY ZWIAZANE

8.1. Normy

[1] PN-IEC 60364-L4-41 - Instalacje w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona
przeciwporazeniowa”,

[2.] PN-IEC 60364-L4-43 - Instalacje w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona
przed pradem przetezeniowym",

[3] PN-IEC 60364-4-46 - Instalacje w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa. Odtacznie
izolacyjne i taczenie”,

[4.] PN-IEC 6036L-4-47 - Instalacje w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa. Srodki
ochrony przed porazeniem pradem elekfrycznym”,

[5.] PN-IEC 6036L-4-473 - Instalacje w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa. Srodki
ochrony przed pradem przetezeniowym”,

[6.] PN-IEC 60364-5-523 - Instalacje w obiektach budowlanych. Dobor i montaz wyposazenia elektrycznego.
Obcigzalnosci pradowe dtugotrwate przewodow”,

[7] PN-IEC 60364-5-53 - Instalacje w obiektach budowlanych. Dobor i montaz wyposazenia elektrycznego.
Aparafura taczeniowa i sterownicza”,




[8] PN-IEC 60364-5-537 - Instalacje w obiektach budowlanych. Dobor i montaz wyposazenia elektrycznego.
Urzadzenia do odt3czania izolacyjnego i taczenia”,

[9] PN-IEC 60364-5-54 - ,Instalacje w obiektach budowlanych. Dobor i montaz — wyposazenia elektrycznego.
Uziemienia i przewody ochronne”,

[10.] PN-IEC 60364-5-56 - Instalacje w obiektach budowlanych. Dobor i montaz  wyposazenia elektrycznego.
Instalacje bezpieczenstwa”,

[11.] PN-76/E-05125- Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe”

[12] PN-93/E-90401- Kable elektroenergetyczne o izolacji tworzyw termoplastycznych i powtoce poliwinitowej na
napiecie znamionowe 0,6/1 kV*

[13.] ZN-FKZ-21:1996-Norma zaktadowa Fabryki Kabli ,Zatom"- ,Kable sterownicze na napiecie 300/500 V,

[14.] PN-87/E-90054- Przewody jednozytowe o izolacji poliwinitowe;"

[15.] PN-74/E-90066-,Przewody wielozytowe o wspolnej izolacji poliwitowej”

[16.] PN-74/C-89200-,Rury z nieplastycznego polichlorku winilu. Wymiary "

[17.] PN-EN 50173-1:2004, 1SO/IEC 11801:2002 - ,Technologia okablowania, strukturalnego, parametry, zalecenia”

[18.] PN-EN 50174-1:2002 - ,Technika informatyczna, instalacja okablowania, specyfikacja i zapewnienie jakosci"

[19.] PN-EN 50174-2:2002 - ,Technika informatyczna, instalacja okablowania, planowanie i wykonawstwo instalagji
wewnatrz budynkow”

[20.] PN-EN 50346:2002 - ,Technika informatyczna, instalacja okablowania, badanie zainstalowanego okablowania”
[21] PN-EN 50310:2002 - ,Stosowanie potaczen wyrownawczych i uziemiajacych w budynkach z zainstalowanym
sprzetem informatycznym”

[22.] EIA/TIA-569 ,Kanaty telekomunikacyjne w biurowcach”

[23.] EN 50082-1 ,0dpornost na zaktocenia”

[24.] EN 55022 Klasa B emisja zaktdcen elektromagnetycznych”

8.2. Inne dokumenty

[25.] Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczefstwa i higieny pracy
podczas wykonywania robot budowlanych. [Dz.U. 2003 nr 47 poz. 401 z pdzniejszymi zmianami]

[26.] Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych czesc D: Roboty Instalacyjne. Warszawa ITB 2012.
[27] ,Warunki techniczne, jakim powinny odpowiadat budynki i ich usytuowanie” (Dz.U. nr 5 z 2002 r., poz. 690; z
poZniejszymi zmianami)
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